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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST / sq wymagania dotyczace budowy i
odbioru przytaczy wodociggowych i kanalizacji sanitarnej oraz przytacza gazowego
w m. Majdan LesSniowski dz. nr: 452/1 obreb: 060307_2.0010 Majdan Le$niowski gm. Le$niowice.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna / ST / bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3 Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umoZliwiajgce i majgce na celu budowe
przytaczy wodociggowych i kanalizacji sanitarnej oraz przytacza gazowego w m. Majdan Lesniowski
dz. nr: 452/1 obreb: 060307_2.0010 Majdan Le$niowski gm. Le$niowice
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot:

- przebudowa sieci kanalizacji sanitarnej z rur PVC-U 200x5,9 mm - 97.4m
- przytacze kanalizacji sanitarnej z rur PVC-U 160x4,7 mm - 460m
- zasilenie hydrantu p .poz. z rur PE 110x10 mm - 1586m

- przytacze wodociggowe z rur PE 75x6,8 mm - 108,6m
- przytacze gazowe z rur PE 63x5,8 mm oraz stalowych bez szwu dn 850 mm - 108,6 m

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjq
techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z art. 22, 23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

2.1 Lokalizacja przebudowy sieci kanalizacji sanitarnej z przyfaczem.
Przebudowa sie¢ kanalizacji sanitarnej wykonana bedzie z rur litych PVC-U fgczonych na kielichy

i uszczelki gumowe klasy S (SDR 34, SN 8) o $rednicy i 200x5,9 mm , natomiast przytacze z rur
o srednicy 160x4,7 mm.
Rury nalezy uktadac bezpo$rednio na wyréwnanym i uksztattowanym dnie wykopu w jednolitym drobno
uziarnionym gruncie. Zaprojektowano studnie rewizyjne z kregow betonowych o Srednicy 1200 mm.
Studzienki bedg przykryte wtazami klasy D400 (40 T) osadzonymi na ptycie przykrywczej.
Wiaczenia dokonac do istniejgcych studni rewizyjnych oznaczonych symbolami Si o rzednych zgodnie
z planem sytuacyjnym.
Przewody ukfadane na gtebokosci mniejszej niz 1,2 m powinny by¢ ocieplone 30 cm warstwq zuZla
granulowanego przykrytego papq bitumiczna.
Wykopy wykonywac mechanicznie o Scianach pionowych z zabezpieczeniem wypraskami stalowymi
lub ptytami wykopowymi. Deskowanie powinno by¢ usuwane miare postepu robot (zasypki wstepnej
I zasypki gtownej). Przy zblizeniach do uzbrojenia podziemnego ( kable energetyczne ,

telekomunikacyjne , przewody gazowe itp.) oraz w sgsiedztwie istniejacej zabudowy wykopy wykonywac
recznie.
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Przy skrzyzowaniach z kablami elektrycznymi i telekomunikacyjnymi projektuje sig zabezpieczenie tych
kabli rurg ostonowa typu Arota PS DN 110/100 mm PE. Przed przystgpieniem do robot ziemnych
Wykonawca dokona wytyczenia trasy i trwale oznaczy jq w terenie. Zasypke prowadzic gruntem
rodzimym. Grunt stosowany do zasypki nie powinien zawierac materiatow takich jak; grunty zbrylone
(takze zmarzniete), gruzu , $mieci itp. mogace uszkodzic przewod.

2.2 Lokalizacja zasilania hydrantu p.poz. oraz przytacza wodociggowego.
Przytacze wodociggowe wykona¢ z rur PE8O SDR 11 o Srednicy 75x6,8 mm.

Wigczenia dokonac w punkcie W1 do istniejgcej sieci wodociggowej wykonanej z rur stalowych
ocynkowanych o srednicy 50 mm. Za wigczeniem zamontowac zasuwe DN 65 mm zgodnie z rys. nr SO7.
Teren wokot skrzynki do zasuwy nalezy umocnic¢ ptytami betonowymi o wym. 0,5x0,5x0,1 m na podsypce
piaskowej grubosci 5. Miejsca lokalizacji zasuwy nalezy oznakowac tabliczkami informacyjnymi

wg PN-62/B-9700 umieszczonymi na stupkach betonowych lub najblizszych budynkach wzglednie
ogrodzeniach. Pod skrzynkami zeliwnymi do zasuw wykonac fundamenty z pfytek betonowych

wymiarach 0,5x0,5x0,1 m. Hydrant p.poz zasili¢ przewodem z z rur PE80 SDR 11 o $rednicy

110x10,0 mm. Montazu hydrantu dokonac zgodnie z rysunkiem S09.

Po zakonczeniu robot montazowych sie¢ wodociggowq z przytaczem nalezy poddac prébie szczelnosci
na cisnienie wg PN-70/B-10715 , a po tym dokonac ptukania i dezynfekcji.
Minimalna gfeboko$c¢ przykrycia sieci gruntem przy strefie przemarzania 1,0 m wg PN-81/B-10725

wynosi 1,4m liczgc od powierzchni terenu do wierzchu rury.

2.3 Lokalizacja przyfacza gazowego.

Przytacze gazowe od istniejgcego zbiornika na gaz ptynny do istniejgcej szafki gazowej na budynku

( z reduktorem Il stopnia, kurkiem gtéwnym i gazomierzem ) utozy¢ na gtebokosci 1,1+1,2m.

W miejscu skrzyzowania z kanalizacjg sanitarng o Srednicy 200 mm i przytgczem wodociggowym

o Srednicy 65 mm na przewod gazowy nalezy zamontowac rury ochronne z PE o Srednicy 110 mm

i dtugosci 3,5 m oraz 3,1 m. Przytacze nalezy wykonac z rur PE100 SDR11 o $rednicy 63x5,8 mm z

zabudowanymi przej$ciami monolitycznymi PE/STAL 65/50 mm na wyj$ciu ze zbiornika oraz 65/50 mm
na podejsciu do istniejgcej skrzynki gazowej na budynku.

Czes$¢ nadziemng przytacza wykonac z rur stalowych bez szwu zgodnie z PN-80/H-74219 lub
PN-79/H-74244.

Rury stalowe nalezy fgczy¢ przez spawanie a w miejscu montazu armatury potgczen skrecanych i
kotnierzowych. Wykopy pod przytacze nalezy wykonywac mechanicznie a w miejscu wystepowania
uzbrojenia podziemnego oraz w poblizu zbiornika na gaz i budynku recznie.

Pod przytacze nalezy wykonac podsypke z piasku gr. min. 5 cm a nad gazociggiem nadsypke

o0 grubosci min. 10 cm. Nad gazociggiem nalezy utozyc tasme ostrzegawczg o szerokosci 10 cm

z metalowym paskiem znacznikowym. Wykop zasypac piaskiem , ostanie 30-40 cm gruntem rodzimym
bez kamieni, korzeni itp. Grunt zageszczac warstwami. Szczegolnie ostroznie zageszczac grunt wokof
miejsc wychodzenia gazociggu z ziemi. Probe szczelno$ci dla przytaczy wykonywac po zasypaniu
gazociggu ( z wyjgtkiem miejsc montazu armatury i zamknie¢ koncow odcinkéw probnych).
Przeprowadza sie pneumatyczng probe szczelnosci dla gazociggu zgodnie z normg PN-92/M-34503.
Ttoczenie czynnika probnego powinno odbywac sie ptynnie bez przerwy , az do uzyskania cisnienia
badania szczelnosci tj. 0,6 MPa dla czesci $redniocisnieniowej instalacji zbiornikowej

I przytaczy oraz 1,6 MPa dla czesci wysokoci$nieniowej instalacji zbiornikowej. Badania szczelnosci
przeprowadza sig po uprzednim ustabilizowaniu sie¢ temperatury czynnika probnego. Czas stabilizacji
okresla norma. Jako czynnika probnego nalezy uzy¢ powietrza lub gazu obojetnego ( np. azotu).
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Czas trwania proby cisnieniowej wynosi dla przytacza 1 godzine. Do czesci wysokocisnieniowej 2 godziny.
Protokét z prob szczelnosci stanowi czes¢ dokumentacji powykonawczej.

Zakres i klasa manometry tarczowego uzywanego podczas proby cisnieniowej powinny umozliwiac pomiar
cisnienia proby z doktadnoscig nie mniejsza niz 5%. Manometry powinny by¢ dobrze widoczne ze
stanowiska osoby kontrolujgcej ciSnienie przez caty czas trwania proby. Wszystkie manometry

i rejestratory uzywane podczas proby powinny byc¢ wzorcowane ( wzorcowanie powinno by¢ potwierdzone
odpowiednim dokumentem). Zakres wskazan manometrow powinien byc od 1,5-2 razy wiekszy

od cisnienia mierzonego.

2.4 Warunki gruntowo -wodne.
Na terenie objetym niniejszym opracowaniem nie wykonano badan geotechnicznych dla jego potrzeb. Dla

celéw projektowych i kosztorysowych skorzystano z materiatow dotyczgcych warunkow gruntowo —
wodnych uzyskanych podczas realizacji inwestycji w latach ubiegtych.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu rob6t powinny :
- odpowiada¢ wymaganiom norm przepiséw wymienionych w niniejszej ST i na rysunkach, oraz innych nie
wymienionych, ale obowigzujgcych norm i przepisow.
- mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty techniczne, certyfikaty, oraz znaki firmowe
umozliwiajgce ich identyfikacje.
-by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, specyfikacjq techniczna, lub posiadac rownowazne parametry

4. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonywania prac objetych niniejszg specyfikacjq winien wykazac sig mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcq wtasciwg tj. spefniajgcq wymagania ST — jako$¢ robot.
Wykaz podstawowego sprzetu do wykonania robot :
- samochod skrzyniowy do 5,0t, pow. 5- 10t
- samochd6d samowyfadowczy do 5,0t
- samochod dostawczy do 0,9t
- koparka jednonaczyniowa ggsienicowa o poj. fyzki 0,4 m3i0,6 4 m3
- spycharka ggsienicowa S5KW/75KM/
- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg
- Zuraw samochodowy 5-6 t
- sprezarka pow. przew. spalin. 4-5 m3/min
- zgrzewarka do zgrzewania elektrooporowego rur PE
- agregat pradotworczy

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu materiatow, ktére nie wptyngq
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
producenta.




6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowane osi przyfaczy powinny byc wyznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. Osie
przewodéw nalezy oznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny, z zatozeniem ciggéw reperéw roboczych.

6.2 Roboty ziemne
Wykopy pod przytacza wykonywac nalezy o scianach pionowych, recznie w miejscach kolizji z istniejacym
uzbrojeniem i mechanicznie zgodnie z norma PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla

przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych - Warunki techniczne wykonania.
Wykopy umocnione winny by¢ na cafym odcinku prowadzonych robot wod.-kan. i gazowych i obejmujq one teren

zabudowany i niezabudowany.
Ze wzgledu na prowadzenie rob6t w poblizu zabudowar i w ciggach komunikacyjnych, wykopy nalezy

zabezpieczyé pod wzgledem BHP z uwagi na zagrozenie, jakie one stanowig dla 0s6b trzecich. Ze szczegoing
uwaga i ostroznosciq nalezy wykonywac i zabezpieczac wykopy przebiegajace w poblizu zabudowar, gdzie
przebiegaja przylacza gazowe i wodociggowe, siec gazowa, wodociggowa, kable energetyczne i
telekomunikacyjne.

6.2.1.0dspajanie i transport urobku
Odspojenie gruntu zgodnie z przyjeta technologia w pkt. 6.2 z odfozeniem urobku wzdtuz wykopu.

6.2.2.0budowa $cian wykopow i rozbiérka.
Statecznosé wykopu, wykonanego zgodnie z PN-B-10736 powinna by¢ zabezpieczona

poprzez :
- zastosowanie odpowiedniego oszalowania jego scian
Obudowe $cian wykopdw pionowych przewidziano azurowe balami drewnianymi.

6.2.3.Podfoze
Podfoze powinno byé uformowane zgodnie z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i zageszczonego
piasku, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90° stanowigcego fozysko nosne rury wodociggowej
i kanalizacyjnej. Przytacza nalezy utozy¢ na podfozu z podsypka wynoszacg 10,0 cm uzyskang z gruntu
rodzimego.

6.2.4 Zasypka i zageszczanie gruntu
Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i
obiektow na nim zlokalizowanych. Zasypke wstepna przewodéw nalezy wykonywac recznie przy minimalnej
jej grubosci 15,0 cm powyzej wierzchu rury. Szerokos¢ obsypki winna by¢ réwna szerokosci wykopu. Do
zasypki wykopu nalezy uzy¢ gruntu rodzimego. Grunt stosowany do zasypki nie powinien zawierac
materiatow mogacych uszkodzic przewdd, gruntéw zbrylonych, gruzu i $mieci. Zasypke wykopu nalezy
prowadzic zgodnie z pkt. 8 normy PN-B-10736.




6.2.5 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podfoza zgodnie pkt. 6.2 mozna przystapic do wykonywania robot
montazowych. Wykonanie tych robot powinno odpowiadac normie PN-EN 1452-1-5 : 2000, PN -EN 805,
PN-87 /B-01060, ZAT/97-01-001 i instrukcjom, oraz zaleceniom producentow materiatow.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petngq kontrole jakodci robot i materiatow. W zwigzku z tym zapewni on
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgazenia niezbedne
do wyk onania prob i badan materiatow, oraz robot.

Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzgce okresleniu jakoSci robot i
materiatow. Gfownie kontroli podlega¢ powinna zgodno$c realizacji robét z dokumentacjg projektowg,
obowigzujgcymi przepisami.

Roboty muszq by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych polskich przepiséw, norm i instrukcji. Nie
wyszczegolnienie w niniejszej ST jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich
stosowania.

8. OBMIAR ROBOT

Przyjetq jednostkq obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu grawitacyjnego i rurociggu ttocznego i uwzglednia on
elementy sktadowe robot obmierzane wedfug jednostek :
- m - sieci miedzyobiektowe
- szt - studzienki rewizyjne, ksztaftki
- m? - rozbiorka i odtwarzanie nawierzchni, szalowania wykopow
- m3 - roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem kanafow

9. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :
- odbiorowi robot zanikajgcych
- odbiorowi czeSciowemu
- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbior robot zanikajacych

Odbior robét zanikajacych polega na koricowej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0goblnego postepu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwfocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy | powiadomienia Inspektora Nadzoru.
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Jakosé i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan, w oparciu o przeprowadzone pomiary, zgodnie z dokumentacjg projektowa i uprzednimi
ustaleniami.

9.2 Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robdt. Odbior ten dokonuje sie wg zasad
odbioru koncowego Inspektor Nadzoru i Zamawiajgcy.

9.3 Odbiér ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloci,
Jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot, oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru i Zamawiajgcego. Odbidr ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakorczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w pkt. 9.3.2
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Zamawiajgcego. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedfozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiardw, oraz zgodnoSci wykonania robét z dokumentacjq techniczng i
uzgodnieniami. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjq ustalen odbioréw robét zanikowych,
zwlaszcza w zakresie wyk onania robot uzupetniajacych i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru ostatecznego robot. Do

tego odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty :

- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji robot

- dzienniki budowy

- wyniki pomiaréw, oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byly wymagane

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot

- kopie mapy zasadniczej powstatq w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. ,
Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin
wyk onania tych robot wyznaczy komisja.

9.4 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniafych w okresie gwarancyjnym. Odbior ten bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu, oraz opinii i spostrzezen stuzb eksploatacyjny



10. PODSTAWA WYCENY
1.Zgodnie z dokumentacja projektowg nalezy wykonaé wszystkie obiekty ujete w przedmiarze

robot.

2. Elementy nie ujete w przedmiarze robét, ktore Wykonawca zobowigzany jest uja¢ w wycenie

robot

- pefna obstuga geodezyjna, ktéra powinna zosta¢ wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjng
- opfaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzorow i zezwolen z zainteresowanymi jednostkami w
zakresie kolizji i zajecia pasa drogowego.

NORMY POLSKIE

-

PN-B-10736 : 1999

2. PN-81/B-03020

3. PN-EN 1401-01: 1999
4. PN-EN 1452-1-5: 2000

5. PN-EN 805

6. PN-86-B-02480
7. PN-87/B-01060
9. PN-88/B-06050

10. PN-92/B-10729 : 1999

11. PN-EN 1610

12. PN -H- 74051-02
13. PN-EN 124 :2000
14. PN-86/B-09700

15. PN-B-10725 : 1997
16. ZAT/97-01-001

17. PN-92/M-34503
18. PGNIG-ZN-G- 3150
19. PN-EN 10208:2000
20. PN-75/H-84024
21. PN-86/H-84018
22. PN-88/H-84020
23. PN-80/H-74219
24. PN-EN-12106:2002

Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych
i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wyk onania
Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli -
Obliczenia statyczne i projektowanie
Rury i ksztaftki kanalizacyjne
Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu ) do przesytania wody
Zaopatrzenie w wode - Wymagania dla sieci wodociggowych i ich
czesci sktadowych
Grunty budowlane. OkreSlenia, symbole podziat i opisy gruntow
Sie¢ wodociggowa zewnetrzna — Obiekty i elementy wyposazenia
Beton zwykty
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych
Wiazy kanatowe klasy B, C, D
Zwiefczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych
Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych
Wodociagi — Przewody zewnetrzne - Wymagania i badania
Rury i ksztattki z polietylenu / PE /i elementy faczace w rurociggach
ci$nieniowych do wody
Gazociagi i instalacje gazownicze. Proby rurociggow.
Gazociggi- rury polietylenowe - wymagania i badania
Rury stalowe przewodowe dla mediow palnych - Rury o klasie wytrzymatosci ,A"
Drut spawalniczy

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania
System przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Rury z polietylenu (PE). Metoda
badania wytrzymatosci na cisnienie wewnetrzne po zastosowaniu zacisku.
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26.

Rury i ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu stosowane

w systemach odwadniajgcych i kanalizacyjnych i gazowych

Instrukcja projektowania, wyk onania i odbioru instalacji rurociggowych z
nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. o
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